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@ VeMcule de nettoiement par projection et aspiration de liquid©. 

(g) Camion de nettoiement de routes. 

Son circuit hydraulique comprend un reservoir d'eau propre 
(2), un moyen de projection (7) sur la surface a nattoyer, un 
moyen d'aspiration (6) du liquide pollue dans un reservoir de 
grande capacfte (3) et un moyen d'humectage (31) a I'avant 
pour maintenfr las particules 6 aspirer sur place. 

Application au nettoiement de surfaces poiluees par des 
particules chimiques ou radioactfves. 
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Description 

VEHICULE DE NETTOIEMENT PAR PROJECTION ET ASPIRATION DE LIQUIDE 


La present invention a pour objet un v'hicule de 
nettoiement par projection et aspiration de liquide 
sur des surfaces, en particulier routieres. 5 

Des vehicules de voirie fonctionnant par arrosage 
sont bien connus, en particulier dans les grandes 
villes : ce sont generalement des camionnettes ou 
des motocyclettes munies d'un reservoir d'eau 
I'arriere duquel est installe un moyen d'arrosage de 10 
la roue ou du trottoir. L'eau de nettoiement s'ecoule 
ensuite dans les egouts. 

De tels vehicules de nettoiement ne sont toutefois 
pas adaptes au nettoiement de surfaces impor- 
tantes depourvues de moyens d'ecoulement du 15 
liquide qui stagne ators. Et surtout ce prindpe de 
nettoiement est inadapte dans le cas de pollutions 
par particules chlmiques ou radioactives qu'il est 
necessaire de recueillir apres les avoir arrachees ou 
decollees des surfaces polluees. 20 

Le brevet americain US-A-3 959 010 au nom de 
Thompson fournit un vehicule adapte a de telles 
pollutions. II consiste a la fois a projeter de l'eau vers 
la surface du sol et a aspirer I'emulsion d'eau et de 
particules ou poussieres polluantes decollees du sol 25 
par IMmpact des jets d'eau. Ce brevet s'interesse en 
particulier aux conditions aerodynamiques a respec- 
ter pour realiser une bonne aspiration. 

L'inventeur a dispose tres correctement les 
dispositifs de projection d'eau et d'aspiration cote a 30 
cote pour evrter que l'eau ne s'ecoule et se disperse 
apres avoir atteint !e sol et pour nettoyer le dispositif 
d'aspiration en y projetant une partie de l'eau. II a 
ete toutefois amene a placer ces dispositifs a I'avant 
du vehicule parce que ses roues et son chassis 35 
provoquent des perturbations et des tourbillons 
d'air qui disperseraient une partie des particules 
polluantes en direction laterale. Ces particules ne 
pourraient plus etre recueillies. 

Comme les reservoirs de liquide propre et 40 
d'effluents, ainsi que les appareils hydrauliques, 
doivent etre situes a I'arriere du vehicule pour 
permettre de conduire le vehicule avec un champ de 
vision suffisant il est necessaire de rallonger 
sensiblement les tuyaux joignant les reservoirs aux 45 
dispositifs d'aspiration et de projection en lesfaisant 
passer par-dessus le vehicule, sur toute sa lon- 
gueur. II en resutte un encombrement beaucoup 
plus important et des pertes de charge accrues, 
c'est-a-dire une consommation d'energie plus 50 
grande. 

La presente invention repond justement a ce 
probieme en combinant, sur un vehicule, les moyens 
d'arrosage de projection de liquide nettoyant et des 
moyens d'aspiration du liquide projete et desormais 55 
charge des particules polluantes, ces moyens etant 
situes a I'arriere du vehicule.avec un dispositif a 
I'avant du vehicule permettant de maintenir les 
particules polluantes en place en attendant leur 
aspiration. 60 

De facon plus precise, I'objet de ('invention est un 
vehicule de nettoiement de surfac s comprenant un 
reservoir de liquide nettoyant, un dispositif de 


projection du liquid sur la surfac a n ttoyer, un 
dispositif d'aspiration du liquide projete vers un 
second reservoir, caracterise en ce que les disposi- 
tifs de projection et d'aspiration sont situes a 
rarriere du vehicule et en ce que le vehicule 
comprend en outre un dispositif d'humectage de la 
surface a I'avant du vehicule. 

De facon commode, les dispositifs de projection 
et d'aspiration du liquide sont disposes globalement 
survant deux lignes orientees transversalement par 
rapport au vehicule. L'efficacite du systems est 
amelioree si les dispositifs de projection et d'aspira- 
tion sont isoles du milieu exterieur par des care- 
nages termines par des bandes etanches aux 
liquides et traTnant sur la surface a nettoyer. 

Une plus grande efficacite dans le nettoiement est 
obtenue si les dispositifs de projection et d'aspira- 
tion du liquide sont separes par une bande etanche 
aux liquides dont le bord inferieur est a faible 
distance de la surface. 

Une realisation preferee de ('invention est decrite 
ci-dessous a Taide des figures survantes annexees 
a titre illustratif et non limitatif : 

- la figure 1 represente une vue generale du 
vehicule, 

- les figures 2 et 3 represented les dispositifs 
de projection et d'aspiration du liquide, et 

- la figure 4 represente un schema de 
principe des appareils constituant le circuit 
hydraulique. 

La figure 1 represente un camion de nettoiement 
selon ('invention qui evolue sur une surface a 
nettoyer telle qu'une route ou une aire plane 
betonnee. II comprend un chassis 1 solidaire des 
roues et d'une cabine de conduite 31 ainsi qu'un 
reservoir de Gquide propre 2. II supporte un 
ensemble constitue notamment par un second 
reservoir 3 destine a contenir le liquide projet§ et 
pollue et qui est de plus grandes dimensions que le 
reservoir de liquide propre 2 afin d'espacer autant 
que possible les operations de vidange. 

Le second reservoir 3 communique avec une 
turbine 4 qui cree une depression a I'interieur. II 
communique egalement, par I'intermediaire de 
rampes .d'aspiration 5 constituees chacune d'un 
tuyau partiellement flexible, avec un dispositif d'aspi- 
ration generalement represente par 6. Un dispositif 
de projection 7 est contigu au dispositif d'aspira- 
tion 6 et situe a I'avant de celui-ci ; il communique 
par au moins un tuyau de projection partiellement 
souple 8 avec le reservoir de liquide propre 2. 

Les dispositifs de projection 7 et d'aspiration 6 
s'etendent essentiellement dans le sens transversal 
du vehicule, a rarriere de celui-ci. 

Un systeme compos6 d'un verin 9 et d'une bielle 
10 permet tour a tour de plaquer les dispositifs 
d'aspiration 6 et de projection 7 -qui s nt soli- 
daires - sur la surface a nettoyer, comm I repre- 
sente la figure 1 , ou au contrair de les amener a une 
position de repos survant laquelle ils sont disposes 
a proximite de la paroi arriere du second reservoir 3. 
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Un vtrin 11 permet de faire basculer ('ensemble 
comprenant notamment le second reservoir 3 autour 
d'une articulation 12 a I'arriere du camion, ce qui 
facilit un vidange par Tarriere du second reservoir 
3. Comme le second reservoir 3 s trouve a I'arritre 
du v6hicule, les rampes d'aspiratlon 5 sont de 
longueur redufte. 

On passe maintenant a fa description de la figure 
2. On constate que le dispositif d'aspiratlon 6 
comprend en particulier un cartnage anitre 16 qui 
favorise I'aspiration. II est en materiau rigide et est 
complete par une bande d'etancheite arriere 18 
entre son bord inferieur et la surface a nettoyer sur 
laquelle elle tralne. Elle peut ttre constitute de 
caoutchouc ou d'une brosse. 

On constate qu'ici le carenage arriere 16 est 
divise en plusieurs parties jointives s'etendant 
transversalement et reliees chacune a une rampe 
d'aspiration 5 particultere et reliees entre elles au 
moyen d'articulations d'axe longitudinal qui permet- 
tent une aspiration dans de meilfeures conditions 
quand la surface a nettoyer est bombee ou en creux. 

L'articulation peut §tre constitute, comme on le 
represente figure 3, par une bande souple 33 qui 
relie deux parties contigues du cartnage arriere 16 
tout en permettant leur debasement angulaire. Par 
ailleurs, des roulettes 35 sont utilisees pour limiter 
1'abaJssement des dispositifs d'aspiration 6 et de 
projection 7. 

Chaque partie du carenage arriere 16 est reliee a 
une partie de carenage avant 17 qui isole des buses 
de projection 22 du milieu exterieur. les buses 22 et 
(es tuyaux de projection 8 de liquide ne sont pas lies 
directement au carenage avant 17, mais ils commu- 
niquent par des rampes 32 qui repartfssent le liquide 
de nettoiement des tuyaux de projection 8 dans 
chacune des buses 22 situees a I'interieur d'une 
meme partie du carenage avant 17 et qui lui sont 
solidaires par rintermediaire de deux chamieres 23. 
Les rampes 32 peuvent ainsi pivoter par rapport au 
carenage avant 17, ce qui modifie ('orientation de la 
projection du liquide. Le pivotement peut etre 
realist de maniere manuelle, quand les dispositifs 
d'aspiration 6 et de projection 7 ont ete releves du 
sol, ou automatiquement par tout moyen connu. 
L'angle de projection de liquide nettoyant sur le sol 
peut done etre regit. (De facon similaire au 
cartnage arriere 16, le carenage avant 17 peut 
comprendre une bande d'etanchtitt avant 19 qui 
emptche la projection de liquide nettoyant vers 
I'avant du vthicule). 

Le cartnage anitre 16 et le cartnage avant 17 
sont relies, a chacune de leurs parties, par une 
clolson de stparation 20 qui isole le dispositif 
d'aspiration 6 du dispositif de projection 7 et qui est 
prolongte a son bord inftrieur par une bande de 
stparation 21 s'arrttant a faible distance de la 
surface a nettoyer. Cette disposition garantit que le 
liquide nettoyant n'est pas aspirt avant d'avoir 
toucht la surface a nettoyer. 

Le nombre de rampes d'aspiration 5 et de buses 
22 dispostes dans I sens transv rsaJ du vthicule 
dtpend uniquement d la largeur de la surfac que 
i'on souhait nettoyer et des dim nsions t de la 
configuration des differentes parti s du dispositif. II 


est en particulier indispensable que les buses 22 
projett nt le liquide sur I'ensemb! de la largeur a 
nettoyer. Dans ce cas particulier, on a envfsagt d ux 
rampes d'aspiration 5 et vtngt buses 22. 

5 La figur 4 permet de preciser la constitution 
d'ensemble du circuit hydraulique. Le rtservoir de 
liquide propre 2 contient de I'eau qu'une pompe a 
haute pression 26 projette ensuite sous pression 
vers le dispositif de projection 7. Un rtservoir 

10 d'addltif dttergent 27 est relit au dispositif de 
projection 7 par rintermediaire d'un doseur 28 qui 
permet de regler la composition du liquide de 
nettoiement 
Le rtservoir de liquide propre 2 est tgalement 

15 relit, par rintermediaire d'une pompe basse pres- 
sion 29 et d'un tuyau 36, a une rampe d'humectage 
30 situte a I'avant du vthicule pres de la cablne 31. 
Cette rampe d'humectage 30 est transversale et 
permet de projeter par des buses d'humectage 37 

20 des gouttelettes d'eau sur fa surface qui va ensuite 
etre nertoyte. La constquence est que les parti- 
cules polluantes sont temporafrement malntenues 
en place et beaucoup molns alsement dispersees 
par les turbulences provoqutes par Les roues et la 

25 circulation d'air que le camion occaslonne. C'est 
cette rampe d'humectage 30 qui justffle rinstaJlatlon 
des dispositifs de projection d'eau et d'aspiration a 
J'arritre. Les conditions d'humectage correct sont 
les sulvantes : I'eau dolt ttre a pression relativement 

30 basse, a la pression atmosphtrique ou en Itgtre 
surpresslon pour evlter les ricochets au sol, contrai- 
rement a i'eau projette a Tanitre qui est a une 
pression de 20 bars en sortant des buses 22 ; elle 
est projette un faible debit pour simplement mouiller 

35 la portion du sol sous le camion, et evfter un 
tcoulement lateral comme dans des vthicules de 
nettoiement prevus pour des dechets ordinaires ; 
enfin, I'eau doit ttre projette sensiblement verticale- 
ment, avec eventuellement une Itgtre incllnaison 

40 vers I'avant ou vers I'anitre et sans incllnaison 
lattrale excessive vers I'exterleur pour ne pas 
repousser les parti cules polluantes hors de portee 
du dispositif de nettoiement anitre. 
Les buses d'humectage 37 projettent des filets 

45 d'eau continus a un dtbit de quelques litres par 
minute. 


50 Revendlcations * 

1. Vthicule de nettoiement de surfaces 
comprenant un rtservoir (2) de liquide net- 
toyant, un dispositif de projection (7) du liquide 

55 sur la surface a nettoyer, un dispositif d'aspira- 

tion (6) du liquide projett vers un second 
reservoir (3), caracttrist en ce que les disposi- 
tifs de projection et d'aspiratlon sont sltues a 
I'anitre du vthicule et en be que le vthicule 

60 comprend en outre un dispositif d'humectage 

(30) de la surface a I'avant du vthicule. 

2. Vthicule de nettoiement selon la revendl- 
cation 1 , caracttrist n ce que les dispositifs de 
projection (7) et d'aspiration (6) du liquide sont 

65 disposes globalement suivant deux llgnes 
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transv rsales du vehicule. 

3. Vehicule de nettoiement selon Tune qu I- 
conque des revendications 1 ou 2, caracterise 

n ce que les dispositife de projection (7) t 
d'aspiration (6) du liquide sont isoles du mili u 5 
exterieur par des carenages (16, 17) termines 
par des bandes (18, 19) etanches au liquide et 
traTnant sur la surface. 

4. Vehicule de nettoiement selon Tune quel- 
conque des revendications 2 ou 3, caracterise 10 
en ce que les dispositifs de projection (7) et 
d'aspiration (6) du liquide sont separes par une 
bande (21) etanche au liquide dont le bord 

inf erieur est a faible distance de la surface. 
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